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1. 작품 주제 
“경량 전기 이동 수단 인도 불법 주차, 보행자 사고 유발…‘킥보드 살인’ 급증!” 
이것은 한 뉴스기사의 제목입니다. 최근 전동킥보드와 전동 자전거의 이용이 
급증하면서 발생하는 인도 불법 주차 문제는 시민들의 안전과 편리한 보행 
환경을 위협하는 심각한 사회적 문제로 자리 잡았습니다. 불법 주차된 경량 
전기 이동 수단들은 보행자 통행을 심각하게 방해하고, 사고 위험을 
증가시키며, 도시 경관을 악화시키는 주범으로 지목되고 있습니다. 따라서 
이에 따른 문제사항을 해결하기 위해 위 작품을 선정하게 되었습니다. 
 

2. 작품의 설명(제안하는 해법, 이에 대한 근거) 
위 작품은 전동 킥보드가 정차시 전면의 카메라를 이용하여 주차 한곳의 
위치가 보행자의 길을 방해하는 것 인지를 감지합니다. 만약 보행자들의 
보행을 방해하는 위치에 주차되어 있다면 정상적인 위치에 주차를 할 때 까지 
경고음을 울리게 하여 안전한 위치에 주차하게 하는 시스템입니다.  

 

     3. 기존의 작품(해법)과의 차이점 
기존에도 위 이동 수단을 법적으로 지정된 곳 이내에 주차를 하면 범칙금이 
부과되는 등 관련 법안은 있지만 단속이 거의 없다시피 할 뿐더러 지키는 
사람또한 거의 없어 문제가 되는 일이 빈번하게 발생하고 있습니다. 또한 
기존의 이동 수단에는 위 문제를 해결 할 만한 기능이 없어 보행자들은 잦은 
피해 입고 있습니다. 이 작품의과 기존 작품의 차이점은 다음과 같습니다. 

1.​ 객체 탐지 기술(Object detection)을 이용해 인도를 인식하고, 
그에 따른 이미지 데이터 전처리  

2.​ AI 학습을 통하여 주차 장소 감지 및 알림 
3.​ 사용자에게 경고 & 알림음 전달 

 

4. 결과 
위 작품을 통해 보행자의 이동 수단에 대한 통행에 대한 방해가 줄어들게 
되어, 이로 인한 사고와 피해 역시 감소될 것으로 예상되며, 결과적으로 
보행자의 안전과 편의성이 더욱 향상될 것을 기대할 수 있습니다. 이 작품은 
도시 환경에서 많은 차량과 보행자가 공존하는 상황에서 발생하는 문제를 
해결하기 위한 한 가지 해결책이 될 것 입니다. 
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